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CENTRA Serisi Strucu
Hizhh Kullanim Kilavuzu (Quick Start Guide)

1. Fabrika Ayarlarina Doniis - (P00.26)

P00.26 1 |Motor parametreleri hari¢ fabrika ayarlarina doner.

2. Start Komut Kaynagi - (P00.01)

Parametre Deger Ac¢iklama
P00.01 0 Cihaz Uzerinden Start/Stop
1 Terminal(GND/D1 -D6) uzerinden Start/stop

Diger ayarlar icin gelismis kullanim klavuzun bakiniz.

P00.01 :1 oldugunda bu baglanti gegerlidir

—Qon

ileri Yonde Galistirma f
I
|
|
Geri Yonde Calistrma A ‘—0 DI6 Si
Gok Fonksiyonlu |

Dijital Girig \
DI

|
Aniza Sifirlama (Reset) / \—-O DI3 Dijital Girig

Segim Koprisi
(SI: Sink / SO: Source)

- e e e e e e e o e e e e e e e e e

3. Frekans Komut Kaynagi — (P00.02)

Parametre Deger Aciklama
P00.02 1 Cihaz lizerindeki asag1 /yukari ok tuslari

2 All Analog Giris-Terminal(Harici Potansiyometre)
8 Cihaz Uzerindeki Hiz ayar Diigmesi
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P00.01 :2 oldugunda bu baglanti gegerlidir L e e e X _ T ____ a



4. Kalkis ve Durus Siireleri — (P00.17/ P00.18)

Parametre Deger Ac¢iklama
P00.17 10.00 Kalkis siiresi
P00.18 10.00 Durus siiresi
5. Role Cikis1 — (P06.00)
Parametre Deger Aciklama
P06.00 1 Slrucu calistiginda aktif
2 Alarm durmunda aktif

*Diger ayarlar i¢in gelismis kullanim klavuzun bakiniz.

Roéle Baglanti uglari

Multi-function relay input |
250 VAC,3A and below I

Hata
Kodu

Hata Tipi

30 VAC,3A and below l
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6. Hata Kodlar

Olasi Hata Nedenleri

Hata Giderme Onlemleri

Err02

Hizlanma
esnasinda
asir akim

1. inverter cikis devresinde toprak
hatasi veya kisa devre var.

2. Kontrol modu vektor olarak
secilmis ancak parametre tanitimi
(tuning) yapilmamis.

3. Hizlanma siresi ¢ok kisa.

4. Manuel tork artisi veya V/F egrisi
uygun degil.

5. Voltaj cok dusik.

6. Donen bir motoru baslatma
durumu.

7. Hizlanma sirasinda ani yuk binisi.
8. inverter, uygulama icin kiiciik
secilmis (yetersiz glc).

1. Cevre birimlerdeki hatalar giderin.

2. Motor parametre tanitimini (tuning) gerceklestirin.

3. Hizlanma siresini artirin.

4. Manuel tork artisini veya V/F egrisini ayarlayin.

5. Voltaji normal araliga getirin.

6. Hiz takibi ile baslatmayi secin veya motor durduktan sonra
baslatin.

7. Ani yik binisini iptal edin / engelleyin.

8. Daha yuksek gli¢ degerine sahip bir inverter secin.




1. inverter cikis devresinde toprak 1. Cevre birimlerdeki hatalar giderin.
hatasi veya kisa devre var. 2. Motor parametre tanitimini (tuning) gerceklestirin.
2. Kontrol modu vektor olarak 3. Yavaglama suresini artirin.
secilmis ancak parametre tanitimi 4. Voltaji normal araliga getirin.
Yavaslama . C e . .
(tuning) yapilmamis. 5. Ani yik binisini iptal edin / engelleyin.
Err03 esnasinda R L o )
asirt akim 3. Yavaslama suresi cok kisa. 6. Frenleme (nitesi ve direnci monte edin.
3 4. Voltaj cok disik.
5. Yavaslama sirasinda ani yiik binisi.
6. Frenleme Unitesi veya frenleme
direnci takilmamis.
1. inverter cikis devresinde toprak 1. Cevre birimlerdeki hatalar giderin.
hatasi veya kisa devre var. 2. Motoramp parametre tanitimini (tuning) gerceklestirin.
2. Kontrol modu vektor olarak 3. Voltaji normal aralia getirin.
secilmis ancak parametre tanitimi 4. Ani yik binisini iptal edin / engelleyin.
Sabit hizda | (tuning) yapilmamis. 5. Daha ylksek gli¢ degerine sahip bir inverter segin.
Err04 . -
asirt akim | 3. Voltaj cok dusik.
4. Calisma sirasinda ani yuk binisi olup
olmadigi.
5. inverter yetersiz glicte (kiigiik
secilmis).
1. Girig voltaji cok ytksek. 1. Voltaji normal araliga ayarlayin.
Hizlanma 2. Hizlanma sirasinda motoru 2. Harici tahrik gliciini kaldirin veya bir frenleme direnci takin.
strtkleyen dis bir giic var. 3. Hizlanma siiresini artirin.
Err05 esnasinda . o o :
.| 3. Hizlanma suresi ¢ok kisa. 4. Frenleme Unitesi ve direnci monte edin.
asiri voltaj L
4. Frenleme Unitesi veya frenleme
direnci takilmamis.
1. Giris voltaji cok yiiksek. 1. Voltaji normal araliga ayarlayin.
2. Yavaslama sirasinda motoru 2. Harici tahrik gticiini kaldirin veya bir frenleme direnci takin.
Yavaslama - L o
strtkleyen dis bir guig var. 3. Yavaslama stiresini artirin.
Err06 esnasinda L L . . .
.| 3. Yavaslama siresi ¢ok kisa. 4. Frenleme Unitesi ve direnci monte edin.
asir voltaj L
4. Frenleme Unitesi veya frenleme
direnci takilmamis.
Sabit hizda 1. Giris voltaji cok ytksek. 1. Voltaji normal araliga ayarlayin.
Err07 asirt voltai 2. Calisma sirasinda motoru 2. Harici tahrik glictini kaldirin veya bir frenleme direnci takin.
? ) surikleyen dis bir giig var.
1. Anlk gugc kesintisi. 1. Hatayi sifirlayin (Reset).
2. inverter giris voltaji cok diistik. 2. Voltaji normal araliga ayarlayin.
Err09 Dustik voltaj | 3. Bara (Bus) voltaji cok disiik. 3. Teknik destek alin.
4. Dogrultucu kopri (rectifier bridge) | 4. Teknik destek alin.
ve tampon diren¢ anormal.
1. YUkin ¢ok blyuk olmasi veya 1. YUukU azaltin; motoru ve mekanik aksamlari kontrol edin.
inverter asir motorun kilitli rotor (sikisma) 2. Daha yuksek gl degerine sahip bir inverter segin.
Err10 . durumunda olmasi.
yuk : - I .
2. Inverter kiicuk secilmis (yetersiz
guc).
1. Motor koruma parametresi 1. Bu parametreyi dogru sekilde yapilandirin.
P09.01'in uygun ayarlanip 2. YUk azaltin; motoru ve mekanik aksamlari kontrol edin.
ayarlanmadigi. 3. Daha yuksek gli¢ degerine sahip bir inverter secin.
Err11 Motor asiri | 2. Yukln ¢ok blyuk olmasi veya
yuk motorun kilitli rotor (sikisma)
durumunda olmasi.
3. inverter kiiclik secilmis (yetersiz
gulg).
1. Uc fazh giris giic kaynagi anormal. | 1. Cevre kablo tesisatini kontrol edin ve sorunlari giderin.
Err12 Giris faz kaybi | 2. SUrlict karti (driver board) anormal. | 2. Teknik destek alin.

3. Ana kontrol karti anormal.




1. inverterden motora giden kablo 1. Cevre birim hatalarini giderin.
tesisati anormal. 2. Motorun g fazl sargilarinin normal olup olmadigini kontrol
2. Motor calisirken inverterin Gg fazli | edin ve arizayi giderin.
Err13 Gikis faz kaybi cikisi dengesiz. 3. Teknik destek alin.
3. Slirtcl karti arizasi veya gug
modiili arizasl.
1. Ortam sicakligi cok ylksek veya 1. Ortam sicakligini dustiriin veya -20°C'nin Uzerine ¢ikarin.
-20°C'den dustk. 2. Hava kanallarini temizleyin.
Anormal o
. 2. Hava kanali tikali. 3. Fani degistirin.
Err14 modiil A
sicakhan 3. Fan hasarli. 4. Termistori degistirin.
9 4. Modul termistorl hasarl veya
baglantisi kopuk.
Err15 Harici hata 1. I?I veya VPI te.rrn'|r?a.I| Uzerinden 1. Harici hata kaynaklarini kontrol edin.
harici hata sinyali girisi.
1. Ust bilgisayar (PLC/HMI vb.) arizali. | 1. Ana bilgisayar kablo baglantilarini inceleyin.
iletisim 2. iletisim kablosu anormal. 2. iletisim baglanti kablolarini kontrol edin.
Err16 L .
anormal 3. P13 grubundaki iletisim 3. lletisim parametrelerini dogru sekilde ayarlayin.
parametreleri yanlis ayarlanmis.
1. inverterin (¢ faz cikisi kisa devre 1. inverterin (¢ faz baglantilarini kontrol edin.
Fazlar arasi . y .
olmus. 2. Motorun (¢ fazinda kisa devre olup olmadigini kontrol edin.
Err17 (U, V, W) kisa
2. Motorun fazlar arasinda kisa devre
devre
var.
Akim alailama 1. Hall sensériinde anormallik 1. Hall sensoriint degistirin.
Err18 9 kontroli. 2. Suricl kartini degistirin.
anormal o
2. Suricu karti arizas..
Motor tuning 1. Motor paﬂrameter5| bilgi etiketine 1. Motor parametrelerini plakaya gére dogru sekilde
Err19 (tanitma) (plakaya) gore ayarlanmamis. yap|land|r|n.
anormal 2. Parametre tanitim islemi zaman 2. Inverterden motora giden kablolari kontrol edin.
asimina ugradi.
1. EEPROM cip arizasi. 1. Sistemi kapatip agin (enerji kesip verin) ve parazit kaynaklarini
Parametre ideri
giderin.
Err21 | okuma-yazma 2. Kontrol kartini degistirin.
anormal 3. Tus takimini (keypad) degistirin.
1. Tus takiminda saklanan yazilim 1. Ayni yazihm fonksiyon kodu stirim numarasina sahip
fonksiyon kodu strlim numarasi (en | parametreleri ylkleyin, ardindan indirin.
Parametre | dnemsiz bit harig), inverterin kendi 2. Ayni inverter modeli icin parametreleri yiikleyin, ardindan
Err22 yiikleme | stirimiyle uyusmuyor. indirin.
anormal 2. Tus takiminda saklanan inverter
modeli, inverterin kendi modeliyle
uyusmuyor.
Motor toprak | 1. Motor toprak kisa devresi veya 1. Kabloyu veya motoru degistirin.
Err23 hatasi motor kablolarinin izolasyon hasari.
Kimdlatif | 1. Toplam galisma siresi ayarlanan 1. Kayith bilgileri temizleyin.
Err26 calisma suresi | degere ulasti.
doldu
Kullanici 1. DI veya VDI terminali Gizerinden 1. Harici hata kaynaklarini kontrol edin.
Err27 tanimli hata 1 | kullanici tanimli hata 1 sinyali girisi.
Kullanici 1. DI veya VDI terminali Gzerinden 1. Harici hata kaynaklarini kontrol edin.
Err28 tanimli hata 2 | kullanici tanimli hata 2 sinyali girisi.
Kimdalatif | 1. Toplam enerji altinda kalma (agilis) | 1. Kayith bilgileri temizleyin.
Err29 acilis stiresi | suiresi ayarlanan degere ulasti.
doldu
1. inverterin calisma akimi P09.23 1. Yikiin aynhp ayrilmadigini veya P09.23 ve P09.24
Err30 Yiik kaybi degerinden daha dusuk. parametrelerinin gercek calisma kosullarina uyacak sekilde
yapilandirihp yapilandiriimadigini onaylayin.




Calisma PID | 1. PID geri beslemesi, P10.25 ayar 1. PID geri besleme sinyalini kontrol edin veya P10.25'i uygun
Err31 geri besleme | degerinden daha dusik. bir degere ayarlayin.
kaybi
1. Glg kartr anormalligi. 1. Teknik destek alin.
Yumusak start | 2. inverterin ic kablo baglantilarinda | 2. i¢ kablo baglantilarini giivenli bir sekilde yeniden baglayin.
Err35 (Soft start) | gevseklik. 3. Teknik destek alin.
hatasi 3. Dogrultucu modill (rectifier)
anormalligi.
1. Yikin ¢ok buyik olmasi veya 1. YUki azaltin; motoru ve mekanik aksamlari kontrol edin.
Hizli akim | motorun kilitli rotor (sikisma) 2. Daha yuksek glic degerine sahip bir inverter secin.
Err40 sinirt zaman | durumunda olmasi.
asimi 2. Secilen inverter kiclk (yetersiz
gug).
Calisma 1. inverter calisirken terminaller 1. Motor degistirme islemlerini yalnizca inverter tamamen
esnasinda | araciligiyla mevcut motor se¢iminin durduktan sonra gergeklestirin.
Err41 e
motor degistirilmesi.
degistirme
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